
控制系统使用说明 

一、 接线方式： 

1. 接线图（7寸） 

 
2. 重要说明 

 Y0至Y3为晶体管类型，COM1只能接0V; 

 Y4至Y10为继电器类型，可接DC24V或AC220V; 

 Y0至Y3和Y4至Y10是一一对应的，即Y1与Y5是循环风机输出同时动作的，仅仅只是

内部硬件类型不同，保护系统性能您可选择只可接24V中继的Y0至Y3，想要降低电

气成本可选择直带能接DC24V或AC220V的Y4至Y10； 

 Y0加热输出点可以接24V的固态，也可以接24V的继电器； 

 Y4加热输出点系统默认关闭，如需使用请进入“功能设置”=>“系统”=>“厂家

参数”界面启用Y4（进入密码：6666）； 

 Y10为加热状态输出，当加热正常控温时Y10和COM3常通，当加热程序结束Y10和

COM3断开,适用于加热供电； 

 Y14和Y15为4-20mA输出（该输出为选配，具体以产品背面标签为准），此输出适

用于用模拟量信号控制加热输出和变频控制循环风机的转速以达到节能的目的。

风机模拟量控制：当多段控温刚开始运行时会有预先风机模拟量输出100%运行一

段时间（即鼓风机工频全速运行），随后当系统加热温度与来越接近保温温度，

风机的模拟量输出也相应调整（调整变频器频率），降低鼓风机运行速度，以达

到节能目的。 

 关于X0-X3的外部输入信号可根据实际情况进行接入，若不接入对系统使用没有影

响，对于X3这个“外部启动信号”是可以和屏幕主页的启停按钮同时控制烘箱加

热系统的运行，只是在外接入X3的信号时对于外接实体按钮有要求，必须只能使

用自复位式的按钮。 

 485通讯功能为选配功能，常规产品不支持，具体以产品背面标签为准。 



二、 功能说明： 

1. 操作界面：   

 

该页面可查看对应的温度和运行时间，查看当前运行状态，控制启停。 

 

2. 功能设置: 

 

 

 

a. 断电记忆功能 

开启该功能后，当设备突然断电后再通电设备会继续执行断电之前的操作，此功能请

根据实际需要选择使用。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

b. 结束提示功能 

启用此功能后当加热计时完成循环风机延时关闭结束后系统会自动弹出提示，并按照

设定的报警提示时间给出报警输出。 

注：若在加热运行过程中途手动关闭加热控制，则系统不会给出结束提示报警输出。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

c. 定时（预约）启动功能 

当启用该功能时：若系统时间达到设定时间便自动启动主页面的按钮同时关闭此次定

时预约功能。 

 

 

 

d. 循环风机延时关闭功能 

该功能仅在计时功能启用时才会生效，当加热计时完成后才会自动进行风机延时关闭

计时，若无需此功能只需将时间设为0 Min即可。 

注：若在加热运行过程中途手动关闭加热控制，则系统不会进行风机延时关闭计时。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

e. 排湿功能 

1.启用该功能后会按照设定的间隔时间和排湿时间反复循环直至烘烤时间结束为止； 

2.排湿模式为直接排湿时不受排湿温度的影响按照设定时间运行，当排湿模式为达温

排湿时只有当实际测量温度值达到设定的排湿温度才会按照设定的时间运行。 

 

 

f. 多段控温程序 

本控制器共有10段温控设定，不使用的温度段请将设定温度和恒温时间设都为0，这很

重要，请务必按此要求设定；且配置了2组配方设定；关于计时模式选择请根据实际情

况进行设定，“达温计时”理解为当实际测温值达到设定的温度值时才会开始进行加

热计时，“直接计时”理解为只要启动加热控制系统便会直接进行加热计时状态；多

段控温程序还有另外一个版本，可设定温度升温的时间，且有30段的设定，客户在下

单时需要备注。 

 

 

g. 温度曲线： 

 



 

h. 温度数据记录 

 

可设置间隔记录的时间 

 

i. 报警记录: 

设备的报警历史记录，以便查阅。 

 

 

 

j. PID温控参数 

 

【加热P】参数说明： 

P：比例带。加热端的比例带。P决定基本调节响应力度， P越大，加热时间越长。 

手工调节P的过程：先将I和D调为0，使PID作为纯比例调节。使用增大或缩小P值一倍

的方式调整P值，使PV的振荡消失，保持相对稳定(由于没有I和D的作用可能会存在固



定偏差就是PV始终与SV有固定偏差，这个情况是正常的) 。在测量值PV稳定后， P值

调节完成。 

注： PID参数是一个模糊值，一定范围内系统会自动纠正误差。 

 

【加热I】参数说明： 

I：积分时间。加热端的积分时间。 (再调时间)，I来消除残留误差。 

手工调节I值过程：完成手工P值调节后，设I值为较大的值(如1000)，逐渐减小I值，

直至系统出现振荡，再反过来逐渐增大I值，直到振荡消失，此时I值调整完成。 

 

【加热D】参数说明： 

D：微分时间。加热端的微分时间。(预调时间) ，D来加速对快速变动的响应。 

D值一般为I值的5分之一，如I值为50时，D值为10。 

 

【加热控制周期】参数说明： 

加热循环时间，加热控制周期：断续控制时(继电器或固态输出)在此时间内进行输出

动作一次。在连续控制时(模拟量或移相输出)在此时间内更新一次输出量。 

 

【PV锁码度数】参数说明： 

默认为2，表示锁码2度，在2度范围内，会进行慢慢的向SV值靠近，达到一个相对平衡

的温度状态。 

 

【输出最大值限制】参数说明： 

本系统加热输出模式都是以输出量形式控制输出，系统默认是100% 输出，【输出最大

值限制】就是限制输出量的最大值，在系统不能满负载运行时，需要配置此参数来限

制最大输出量；如果将此参数设置为90%，当PV值远远小于SV值时仍然以90%的模拟量

输出，而不会以100%输出。 

 

 【加热回差参数说明】： 

位式控制参数。该参数仅在加热模式为位式控制参数有效，参与位式控制。  

 

【加热模式】参数说明： 

当加热模式为PID模式：单向PID纯加热输出的控制方式。 

当加热模式为位式模式：位式回差控制，加热回差值独立配置，当PV>=SV时停止输

出，当PV<= (SV-加热回差值)时，启动输出。 

注：PID控制模式能比较精确的控制温度，是智能控制有时输出会与你想像的有区别。

比如温度高了，怎么还在输出呢?就像车速度到了120想减速到100，还是要带油门的道

理一样。只是输出量小了；位式控制则比较直观，和人的思维是一样的，温度到了就

停，低了就开，输出波动相对较大. 

 

  【自整定】参数说明： 

    打开此开关使能，模块会根据加热功率的大小自动调节PID的值；此开关默认关闭

状态，必须在加热开关打开的情况下使用，否则无效；自整定开关打开时加热启动自

整定过程，此过程存在一定的冲温情况的发生，加热一段时间后(根据加热管功率和现

场环境而定) ，自整定结束后，本开关会由会自动关闭，表示自整定完成。 



 

【温度补偿】参数说明： 

温度修正。用途：当热电偶因为位置问题或其他影响温度的因素产生时导致实际测温

不准,用此参数来对温度修正；可以是正值加温度,或是负值减少温度。 

 

【超调拟制系数】参数说明： 

PID控制参数，范围：0-20 (默认=4)；超调是指PID控制首次升温时会超过设置值SV的

情况，某些场合不允许超出SV值，此时增大【超调拟制系数】可以放缓升温过程，以

防止首次温升过高。值越大拟制越强，升温越慢，反之则升温越快。 

 

【抗干扰强度系数】参数说明： 

PID控制参数，范围：0-3(默认=1)；在外在条件不变的情况下控温是比较理想的情

况，有时会出现突发事件，如加料，开门，间断性使用等，都会造成控温环境的变

化；我们把这种变化称之为扰动，【抗干扰强度系数】就是用于拟制这种扰动的。越

小越平稳，越大越激烈，作用为发现温度突降或者突升的时候会加强D的作用。 

 

 

三、 系统设置 

 

 

1. 系统时间 

 

 

系统时钟在控制器断电后由内部电池供电运行的，电池一般最多支持2年，过后电池电



量耗竭会导致系统时间运行不准，解决办法：更换内部电池，纽扣电池型号:CR1220,

设备通电修改正确时间，并点击“确认”键 

 

2. 厂家参数 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

手动调试功能：调试完毕务必关闭按钮； 

温度输入切换：该功能仅仅是软件内部切换，具体是否支持需要查看控制器背面标签

是否支持对应温度输入； 

 

3. 物联网DTU 

 

该功能为选配，是否支持以产品背面标签提示为准。 

 

4. 报警状态 

 



 

四、 其他说明： 

（1） 请合理设置超温报警值，以免误报警(超温报警值的设定进入顺序：“功能设

置”->“PID温控参数”->“超温报警值”)。 

 

（2） 加热功能使用说明 

a．系统默认加热模式为“PID” ，当温度控温不理想时可在加热后手动启动自整

定功能自动调整，在启动自整定功能到自整定自动结束的这期间会有加热冲温的

情况，当自整定结束后系统会自动关闭并改变P、I、D的参数值。 

b．虽然系统默认的加热模式“PID”控温比较精准，但该控制方式比较激进，当

温度实际测量值PV在接近温度设定值SV时系统会不断间隙输出Y0和Y4，若客户外

部选用交流接触器来控制加热容易降低交流接触器的使用寿命(使用固态继电器不

受影响)，所以当您对控温要求精准建议用固态继电器SSR来控制加热输出，且加

热输出只可选用Y0点，不可以使用Y4点；就算您用的交流接触器来控制加热也不

必过分担心会烧坏交流接触器，系统内部也已经降低加热的间隙输出，但您使用

交流接触器来控制加热时加热输出只可选用Y4点，不可以使用Y0点,（Y4输出点默

认关闭，如需使用请在“功能设置”里启用）； 

c．当您的系统控温不需要那么精准只需让温度保持在一个温度范围内建议您把加

热模式改为“位式”来控制，并结合“加热回差”这个参数来参与控制； 

例如，当加热模式改为“位式”，“加热回差”设定为4℃，温度设定值为60℃，

当开启加热控制后只要温度测量值低于56℃就会一直给出加热输出，当温度测量

值高于60℃就立即停止加热输出，此后当温度测量值再低于56℃后便会又一直给

出加热输出……至此便会一直往复循环控制。 

d．若加热控制总是容易冲温可以试着把“输出最大值限制”这个参数值调小一

些，降低输出百分百大小。 

e．若温度始终有偏差，且偏差较大，无法恒定，可以使用“锁码”这个参数，但

此参数不适用于对实际控温要求精准的场合，此参数功能作如下说明：若设定锁

码温度值为4℃，温度设定值为60℃，当实际温度测量值大于56℃时，显示的温度

测量值会自动接近60℃，但实际的温度测量值可能并未达到60℃。 
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