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使用说明书
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一、 机器调试与操作

1、日常运行

首页

支持一键启动，每路单独启动

支持跳段功能

段时间、剩余时间、总时间、剩余时间显示
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2、程序段设置（最多 18段，每段最长 9999分钟）

欧线

例如：第一段目标温度 100度，全速升温，保温 1小时；

第二段目标温度 200度，限定 1个小时升到，然后保温 2小时；

第三段目标温度 600度，全速升温，保温 1小时；

以上 3段结束后，停止加热；

段号 1 2 3 4 5 6
目标温度 100 200 600 随意 随意 随意

升温斜率 0 60 0 随意 随意 随意

保温时间 60 120 60 0（必须） 随意 随意

退出工艺：保温时间为 0

常见问题！！！！！！！！！！！！！！！

问：为什么我设定温度 200，设定值是个很小的值，还在慢慢变化？

答：因为你调了升温时间，升温时间用来控制斜率，比如你当前温度 10度，目标温度 100
度，升温时间调 90，则设定值每分钟加 1度，第 1分钟设定为 10度；第 2分钟设定为

11度；第 3分钟设定为 12度；最后 1分钟设定为 90度；

若想立刻变化，升温时间调 0，只用调恒温时间
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3、温控设置

加热模式：

PID控制：实时计算热量消耗速率，快到设定值的时候频繁吸合，适用于对精度

要求高的，使用固态继电器驱动的场合

位式控制：根据设定值、测量值、回差值控制加热，不会频繁吸合，适用于对精

度要求不高，使用交流接触器驱动的场合

PID模式下参数：

P、I、D：PID参数值，在复杂控温或者控温控不准下，手动调节

加热周期：吸合的频繁度，固态输出建议调 2，继电器输出建议调 10，
可控硅输出必须调 198

功率限幅值：将仪表的输出功率控制在范围内,全功率愉出时为 100%
自整定：1、设定一个目标温度（不要带升温斜率）

2、从室温开始，点击“启动”，显示“整定中”

3、在设定值范围附近，震荡 3个周期完成自整定

4、自整定完成标志：观察 P、I、D参数已变化

位式模式下参数：

位式回差：当前温度 + 位式回差 ≤ 设定温度，加热开

当前温度 > 设定温度，加热关

温度补偿（修正）：控制器显示 100度，你觉得有 110度，则温度修正值填 10；
控制器显示 100度，你觉得有 90度，则温度修正值填-10；

温度滤波：测温温度精度过高，不希望波动频繁，调节该值进行滤波

加热继电器输出：由于控制器是双输出，有些用固态加热的客户，不希望继电器

滴答响，不使能该参数，继电器便不输出

模式切换：

断电处理：为屏蔽现场供电不足造成设备停机，可设置“断电重新开始”、“断

电后来电，工艺恢复为断电前”两种模式

计时模式：到达目标温度进入下一段--或者---时间到了进入下一段
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2路独立控制：（默认 2路独立，到达温度进入下一段）

时间为准进入下一段：不管目标温度有没有达到，倒计时走完立刻进入下一段

温度为准进入下一段：达到目标温度，才会开始保温倒计时

2路温度跟随功能：

使能：适用于两路工艺要求一样的业务场景，整个控温过程以第 1路为主导。同

时满足以下两个条件才会进入下一段，

①第 1路达到目标温度；

②第 1路与第 2路的测量值在温度跟随的温差范围内；

报警设置：

超温报警：该报警属于偏差值，测量温度 > 超温报警值+设定温度，则报警
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4、记录（历史曲线，最短 5秒存一次，最多存 3年）

5、报警页面

6、校准系统时间
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7、预约启动
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7、接线图

工艺结束：分 2种模式：最后一段结束输出，每段结束输出。可设置输出时间

启动信号：点击启动则会输出，可接循环风机之类器件

报警点位：Y代表输出（接蜂鸣器）X代表外部输入（接过载，缺相、断相保护器等）

外接按钮启动停止：一般情况下用不到，可直接在屏上点启动停止

固态输出、继电器输出都不馈电，只是一个无源的开关信号
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8、选配：U盘导出数据，电脑显示曲线及打印

①在一体机正面插入 U盘

数据导出专用显示软件：

下载地址：http://bbs.cnwinpark.com/forum.php?mod=viewthread&tid=35#lastpost

功能：在电脑上显示曲线、打印曲线

http://bbs.cnwinpark.com/forum.php?mod=viewthread&tid=35
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9、选配：手机物联网功能

手机端：账号：序列号（控制器背部） 密码：111111

例如：序列号：321090000999，则账号名称：321090000999
1. 扫码登陆云平台公众号，用户账号登陆。

显示画面触摸屏端长什么样，手机端也长什么样，一模一样！！！！！
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二、 开孔尺寸
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